
1 vypisky

Princip: projekce vzoru přes štěrbinu do roviny obrazu Krabice s d́ırkou. Č́ım
menš́ı d́ırka, t́ım ostřeǰśı obraz. Př́ılǐs malá d́ırka vede k rozostřeńı. Použit́ı
pro naše účely: vyzařováńı plazmatu -¿ radiačńı profil nejen celkový vyzářený
výkon. Umı́stěńı pole detektor̊u za štěrbinu, projekce zářeńı na jednotlivé diody.

2 vypisky ze zdroje

Důležitým parametrem tokamaku je celkový vyzařovaný výkon a to v každém
okamžiku. Z vyzařovaného výkonu se dá např́ıklad zjistit množstv́ı nečistot plaz-
matu. Složitěǰśı metody zahrnuj́ı měřeńı vyzařovaćıho profilu např́ıč sloupcem
plazmatu. K tomu účelu se použ́ıvaj́ı v́ıcekanálové detektory. Před jednotlivé
pixely muśı být umı́stěn omezovač, tak, aby na každý detektor dopadalo jen
zářeńı z jistého prostorového úhlu. Tangenciálńı umı́stěńı osy detektoru v̊uči ose
komory. (některé tokamaky např COMPASS D využ́ıvaj́ı takových zaměřovaćıch
úhl̊u a v́ıce detekčńıch mı́st, aby byl zabrán co největš́ı pozorovaćı úhel a také
kv̊uli tomografii) tangenciálńı zn. tečné. Nelze opuž́ıt Abelovskou inverzi a
cylindrickou symetrii. V takovém př́ıpadě se využ́ıvá toroidálńı symetrie, což je
podobné.[zdroj]
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3 pinhole clanek

Abychom mohli určit profil vyzařovaného výkonu v poloidálńım řezu, je nutné
použ́ıt detektorová pole. Pokud by na každý detektor pole dopadalo zářeńı z
libovolné oblasti poloidálńıho řezu, mohli bychom určit pouze celkový výkon
plazmatu, proto se využ́ıvá princip kamery obscury. Jej́ı princip spoč́ıvá v tom,
že se detektory umı́st́ı do zadńı části uzavřeného krytu se štěrbinou v předńı
části. Světlo ze sńımaného objektu, pak procháźı štěrbinou, která bráńı zářeńı,
aby dopadalo na všechny detektory z libovolného úhlu. Každý detektor tak
sńımá pouze jistý prostorový úhel, což umožňuje daľśı numerické zpracováńı.
Štěrbina nesmı́ být ani př́ılǐs velká, aby byl efekt kamery obscury účinný, ani
př́ılǐs tenká, jelikož v tom př́ıpadě docháźı k difrakci a rozostřeńı. Zorný úhel
celého detektoru je poté určen š́ı̌rkou detektorového pole a jeho vzdálenost́ı od
šterbiny. Pozorovaćı směr je poté určen osou detektorového pole. Na plazma
se d́ıváme z hlediska účelu pozorováńı. Pokud nás zaj́ımá střed plazmatu, mı́̌ŕı
osa detektoru do středu plazmatu. V takovém př́ıpadě můžeme často využ́ıt
symetríı plazmatu. V př́ıpadě použit́ı jednoho detektorového pole je možno
využ́ıt cylindrickou symetrii plazmatu v poloidálńım řezu a použ́ıt symetrickou
a asymetrickou Abelovu inverzi. Ćılem pozorováńı bývá i okraj plazmatu, kdy
detektor směřuje na plazma tangenciálně viz [zdroj]. T́ım je možné např. sle-
dovat chováńı plazmatu na okraji, kde se nacháźı nejv́ıce ionizovaných nečistot
a prob́ıhaj́ı největš́ı tepelné ztráty. V př́ıpadě použit́ı v́ıce detektor̊u, tedy i
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v́ıce pozorovaćıch mı́st, vznikne pozorovaćı śı̌t, ze které je možné tomograficky
zrekonstruovat celkový radiačńı profil plazmatu. Rychlé AXUV diody zároveň
umožňuj́ı sńımat plazma s frekvenćı [XXX]. Společně s integrálńımi metodami
tak lze určit i časový vývoj radiačńıho profilu.
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