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1. Cile prace
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2. AXUV detektory
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AXUV

AXUV zkratka pro Absolute eXtended UltraViolet

+ vysoké Casové rozliseni 1 MHz
+ nizka citlivost na dopadajici ¢astice
— snizena citlivost pro energie E ~ 10 eV

nelinedrni k¥ivka citlivosti — obtiZnd interpretace vysledkii

oy ‘
10-50 M\;mns N 500 - 550 Microns

Passivating Layer M ¢ Resin Al
B oo W e W chomion o
e W2

Obr. 1: &ip AXUV20ELG - vlevo, schéma sloZeni - vpravo
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AXUV

+ vysoké Casové rozliseni 1 MHz

+ nizka citlivost na dopadajici ¢astice

— snizena citlivost pro energie E =~ 10 eV

— nelinedrni k¥ivka citlivosti — obtiZna interpretace vysledki
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Obr. 2: Citlivost AXUV20ELG
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Umisténi detektoru

AXUVII

BOTTOM

Obr. 3: Schéma umisténi detektori na tokamaku GOLEM na
poloidalnim Yezu JV portu
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Zesilovace

AXUV_photodiode
AXUV

Obr. 4: Schéma zesilovace a prototyp
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Zesilovade
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Obr. 5: Deska novych zesilovai&.
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Schranky detektori

Obr. 6: Instalované detektory, AXUVI - vlevo (LFS). AXUVII - vpravo
(TOP).
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AXUVII - rekonstrukce

Obr. 7: AXUVII pted a po rekonstrukci spole¢né s novym zesilovaem.
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Prostorova kalibrace

e kalibrace v laborato¥i IPP,

AVCR |

e zarovka se stabilizovanym N
zdrojem o vykonu 40 W o

e draha s krokovym
motorkem, omezeni na
mé&Feni dvou kanald

Obr. 8: Schéma prostorové
kalibrace
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Prostorova kalibrace

Prostorova kalibrace pro AXUVI Prostorova kalibrace pro AXUVII
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Obr. 9: Prostorova kalibrace, AXUVI - vlevo (LFS). AXUVII - vpravo
(TOP)
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Prostorova kalibrace
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Obr. 10: Hruba insitu kalibrace na tokamaku GOLEM pro AXUVI
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Geometrie
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Obr. 11: Geometrie - redlné usporadani chord AXUVI a AXUVII - vlevo,

v

chordy pro 5. kandl obou detektorli na m¥izce 50x50 px - vpravo.
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Pokryti projekéniho prostoru (p,9)
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Obr. 12: Projekeni prostor (p,0) a jeho pokryti na tokamaku GOLEM
detektory AXUVI a AXUVII
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3. Mé&feni a zpracovani dat
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Odhad vyzafovaciho vykonu plazmatu

P (kW]

20

Obr.

Prap[kW] AXUVI and AXUVII SHOT:27099

—— Ohmic heating - plasma
—— reconstruction

Prapl kW] AXUVI and AXUVII SHOT:27125

—— Ohmic heating - plasma
—— reconstruction

13: Odhad vyzafovaného vykonu plazmatu v oblasti citlivosti
detektor(i pro vyboje & 27099 a 27125
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Tomograficka rekonstrukce

e Ptejaty a upraveny algoritmus vyuZiva Tichonovovu
regularizaci

e Hodnotici funkcional - minimum Fishery informace

e Moznost Abelizace, vyhlazeni podél silokfivek magnetického
pole

e Volba poctu virtudlnich chord
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Tomograficka rekonstrukce

#27099, t = 0.013995 s #27099, t = 0.013995 s

17500 14000

15000 12000

12500 10000

10000 8000

2z [mm]
2 [mm]

7500 6000

4000

5000

2500 2000

100
I
-25
-50
-75
-100
0

-100 -s50 0 50 100 -100 -50 50 100

0
R [mm]

R [mm]

Obr. 14: Tomografickd rekonstrukce vyzafovaciho profilu pro vyboj &.
27099, porovnani MFI se slabym shlazovdnim d = 1,5 a d = 20.
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Tomograficka rekonstrukce

#27099, t = 0.013995 s
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Obr. 15: Tomograficka rekonstrukce vyzafovaciho profilu pro vyboj &.
27099, porovnani MFI srovnani pouZiti virtudlnich chord (20) - vlevo, 1

chorda - vpravo
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Porovnani diagnostik

AXUV1 data - hot, median filter (3,333), SHOT NUMBER: 24867
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Obr. 16: Porovnani s rychlou kamerou a polohou magnetického stfedu z
Mirnovovych civek, vyboj ¢. 24867
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Porovnani diagnostik

AXUV1 data - hot, median filter (3,333), SHOT NUMBER: 25112
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Obr. 17: Porovnani s rychlou kamerou - se stabilizaci pouZitou k hybani
s plazmatem, vyboj &. 25112
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Zesilovace pro dva AXUV detektory
Prostorova kalibrace
Instalace detektord na tokamak GOLEM

Tomograficka rekonstrukce vyza¥ovaciho profilu

> W =

Srovndni s ostatnimi diagnostikami

Ndvrhy na zlepSeni:

1. Zesilova&e s referenénim napé&tim

2. Nizsi zesilovaci faktor

3. Sbér dat

4. Kalibra&ni patice pro p¥iruby tokamaku GOLEM
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5. Odpovédi na otazky oponenta
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Odpovédi na otazky oponenta
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